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С  й Схема экспериментальной установки
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С  й Схема экспериментальной установки
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В    Выигрыш от оптимизации порога
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Н й   Нелинейные искажения сигнала
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Н й   Нелинейные искажения сигнала
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ЗаключениеЗаключение

Максимальное расстояниеМаксимальное расстояние
без регенерации (SMF): 320 км


